
CLASS 12 – UP BOARD 

MATHEMATICS MODEL QUESTION PAPER 

(SET – 6) 

समय: 3 घंटे 

पूणाɍक: 100 

 

खडं – A (MCQ – 1×10 = 10 अंक) 

1. यǑद A एक 3×3 मǑैĚÈस है तथा |A| = 4, तो |adj A| = ? 

(A) 4 
(B) 16 
(C) 64 
(D) 1 

2. lim (x→0) ((sin2x)/(x)) = ? 
(A) 1 
(B) 2 
(C) 0 
(D) 4 

3. यǑद y = e^(x² + 3x), तो dy/dx = ? 

(A) (2x+3)e^(x²+3x) 
(B) e^(x²+3x) 
(C) (2x)e^(x²+3x) 
(D) (x+3)e^(x²+3x) 

4. ∫₀¹ (3x² + 2x) dx = ? 
(A) 2 
(B) 3 
(C) 4 
(D) 5 

5. यǑद P(A)=0.6, P(B)=0.5, P(A∩B)=0.3, तो P(A|B)=? 

(A) 1/2 
(B) 3/5 
(C) 2/5 
(D) 1/3 



6. यǑद a⃗ = 2i + j − 3k तथा b⃗ = i − j + 2k, तो a⃗·b⃗ = ? 

(A) −3 
(B) 3 
(C) 0 
(D) 5 

7. यǑद f(x)=x⁴−8x², तो x=0 पर: 

(A) Local Maximum 
(B) Local Minimum 
(C) Point of Inflection 
(D) None 

8. ∫ (4x³/(x⁴+5)) dx = ? 
(A) log(x⁴+5)+C 
(B) (1/4)log(x⁴+5)+C 
(C) x⁴+5 + C 
(D) 4log(x⁴+5)+C 

9. यǑद |a⃗|=5, |b⃗|=2 और उनके बीच कोण 90° है, तो |a⃗×b⃗|=? 

(A) 10 
(B) 7 
(C) 5 
(D) 2 

10. यǑद P(A|B)=1/3 तथा P(B)=3/4, तो P(A∩B)=? 

(A) 1/4 
(B) 1/3 
(C) 3/4 
(D) 1/12 

 

खडं – B (अित लघु उƣरȣय – 2×8 = 16 अंक) 

11. िसƨ कȧǔजए Ǒक |AB| = |A||B| 

12. lim (x→0) (e^x − 1 − x)/x² £ात कȧǔजए 

13. dy/dx £ात कȧǔजए यǑद y = cos⁻¹x 

14. ∫ e^(3x) dx £ात कȧǔजए 

15. Conditional Probability कȧ पǐरभाषा िलǔखए 

16. िसƨ कȧǔजए Ǒक a⃗·(a⃗×b⃗)=0 



17. Increasing तथा Decreasing Function कȧ पǐरभाषा िलǔखए 

18. ∫ (6x⁵/(x⁶+1)) dx £ात कȧǔजए 

 

खडं – C (लघु उƣरȣय – 4×10 = 40 अंक) 

19. मǑैĚÈस ǒविध से हल कȧǔजए: 

2x + y − z = 3 
x − y + 2z = 3 
3x + 2y + z = 10 

20. यǑद y = e^x cosx, तो d²y/dx² £ात कȧǔजए 

21. िसƨ कȧǔजए Ǒक lim (x→a) ((x² − a²)/(x−a)) = 2a 

22. ∫₀^π x² sinx dx £ात कȧǔजए 

23. िसƨ कȧǔजए Ǒक यǑद f'(x)=0 और f''(x)>0 तो local minimum होता है 

24. दो समतलɉ के बीच कोण का सूğ िसƨ कȧǔजए 

25. अवकल समीकरण: dy/dx + 2y = e^x हल कȧǔजए 

26. Total Probability Theorem िसƨ कȧǔजए 

27. िसƨ कȧǔजए Ǒक |a⃗×b⃗| = |a⃗||b⃗| sinθ 

28. Maclaurin Series का सामाÛय Ǿप िलǔखए 

 

खडं – D (दȣघ[ उƣरȣय – 6×6 = 36 अंक) 

29. Rolle’s Theorem िसƨ कȧǔजए तथा f(x)=x³−x पर लागू कȧǔजए 

30. ∫ x³ e^x dx £ात कȧǔजए 

31. Gauss Elimination स ेकǑठन Ĥư हल कȧǔजए 

32. ǒğǒवमीय Ïयािमित मɅ दो skew lines कȧ Ûयूनतम दरूȣ का पूण[ Ĥमाण दȣǔजए 

33. अवकल समीकरण: 

dy/dx = (x² + y²)/(xy) हल कȧǔजए 

34. Bayes Theorem का जǑटल उदाहरण (Quality Control Model) हल कȧǔजए 



 


