
CLASS 12 – UP BOARD 

MATHEMATICS – (SET- 2) 

Answers Key 

 

 खडं – A (MCQ Answers with Reason) 

1. |adj A| = |A|^(n−1) = (−4)² = 16  

2. |x−1| x=1 पर सतत परंतु अवकलनीय नहȣं ⇒ (C) 

3. lim (e^x −1)/x = 1 ⇒ (B) 

4. ∫ x e^(x²) dx 
Let t = x² ⇒ dt = 2x dx 
⇒ = (1/2)e^(x²) + C ⇒ (B) 

5. Mutually exclusive ⇒ P(A∩B)=0 ⇒ (C) 

6. a·b = (2)(1)+(-1)(3)+(1)(-2)=2−3−2= −3 ⇒ (B) 

7. dy/dx=3x²−6x=3x(x−2) ⇒ critical points x=0,2 ⇒ (C) 

8. ∫₀²(2x+1)dx = [x²+x]₀²=4+2=6 ⇒ (B) 

9. Dot product zero ⇒ लàबवत ⇒ (B) 

10. Independent ⇒ (1/3)(1/2)=1/6 ⇒ (A) 

 

खडं – B (2 अंक – Board Format) 

11. िसƨ करɅ |kA| = k³|A| 

यǑद A 3×3 मǑैĚÈस है, 

Ĥ×येक पǒंƠ को k स ेगुणा करने पर determinant k³ गुना हो जाता है। 

अतः |kA| = k³|A| िसƨ। 

 

12. lim (x→0) tanx/x 

£ात है tanx ≈ x 

⇒ lim = 1 



 

13. y = x^x 

log लɅ: 

ln y = x ln x 

अवकलन करɅ: 

(1/y)dy/dx = ln x + 1 

⇒ dy/dx = x^x(ln x + 1) 

 

14. ∫ (1/x) dx 

= ln|x| + C 

 

15. Total Probability Theorem 

यǑद A₁, A₂, A₃ घटनाए ँsample space को ǒवभाǔजत करती हɇ, 

तो: 

𝑃(𝐵) = ∑𝑃(𝐴௜)𝑃(𝐵 ∣ 𝐴௜) 
 

 

16. Scalar Triple Product 

a·(b×c) = determinant 
= | a₁ a₂ a₃ 
b₁ b₂ b₃ 
c₁ c₂ c₃ | 

 

17. f(x)=x²−4x+3 

f’(x)=2x−4 
=0 ⇒ x=2 

f''(x)=2>0 ⇒ local minimum at x=2 

 

18. ∫ (x²+1)/(x³+3x+1) dx 



Let t=x³+3x+1 
dt=(3x²+3)dx=3(x²+1)dx 

⇒ = (1/3) ln(x³+3x+1)+C 

 

खडं – C (4 अंक – Stepwise) 

19. Matrix Method से हल 

हल करने पर: 

x=1 
y=2 
z=3 

(पूण[ èटेÜस: determinant, adjoint, inverse method) 

 

20. y=e^x(sinx+cosx) 

Product Rule: 

dy/dx = e^x(sinx+cosx) + e^x(cosx−sinx) 

= 2e^x cosx 

 

21. िसƨ करɅ sin⁻¹x + cos⁻¹x = π/2 

Let θ=sin⁻¹x 
⇒ sinθ=x 

⇒ cosθ=√(1−x²) 

⇒ cos⁻¹x = π/2 − sin⁻¹x 

िसƨ। 

 

22. ∫₀¹ x e^x dx 

By parts: 

= [xe^x − e^x]₀¹ 
= (e−e) − (0−1) 
= 1 



 

23. यǑद f’(x)=0 

⇒ slope zero 
⇒ function constant 
⇒ f(x)=C 

 

24. दो रेखाओं के बीच कोण 

𝑐𝑜𝑠𝜃 =
𝑎 ⋅ 𝑏

∣ 𝑎 ∣∣ 𝑏 ∣
 

 

पूरा वÈेटर Ĥमाण। 

 

25. dy/dx + y = e^x 

Linear DE 

IF = e^∫1dx = e^x 

⇒ y e^x = ∫ e^2x dx 
⇒ y = (1/2)e^x + Ce^(−x) 

 

26. P(A|B) 

𝑃(𝐴 ∣ 𝐵) =
𝑃(𝐴 ∩ 𝐵)

𝑃(𝐵)
 

 

पूण[ Ĥमाण। 

 

27. |a×b| = |a||b|sinθ 

Cross product magnitude स ेिसƨ। 

 

28. Cauchy Mean Value Theorem 

यǑद f,g सतत [a,b] मɅ तथा अवकलनीय (a,b) मɅ 

⇒ ∃c such that 



𝑓ᇱ(𝑐)

𝑔ᇱ(𝑐)
=
𝑓(𝑏) − 𝑓(𝑎)

𝑔(𝑏) − 𝑔(𝑎)
 

 

 

खडं – D (6 अंक ) 

29. Taylor’s Theorem 

यǑद f(x) n बार अवकलनीय है, 

𝑓(𝑥) = 𝑓(𝑎) + (𝑥 − 𝑎)𝑓ᇱ(𝑎) +
(𝑥−𝑎)ଶ

2!
𝑓ᇱᇱ(𝑎)+. .. 

 

e^x का ǒवèतार: 

𝑒௫ = 1 + 𝑥 +
𝑥ଶ

2!
+
𝑥ଷ

3!
+. .. 

 

 

30. ∫ x³ logx dx 

By parts: 

= (x⁴/4)logx − x⁴/16 + C 

 

31. Inverse Matrix Method 

AX=B 
⇒ X=A⁻¹B 

हल: 

x=2 
y=1 
z=3 

 

32. Skew Lines Distance 

𝐷 =
∣ (𝑎ଶ − 𝑎ଵ) ⋅ (𝑏ଵ × 𝑏ଶ) ∣

∣ 𝑏ଵ × 𝑏ଶ ∣
 

 



पूण[ वेÈटर Ĥमाण सǑहत। 

 

33. (x+y)dx − (x−y)dy=0 

Rearrange: 

𝑑𝑥

𝑥 − 𝑦
=

𝑑𝑦

𝑥 + 𝑦
 

 

हल करने पर: 

x²−y²=C 

 

34. Bayes Theorem (Full Proof) 

𝑃(𝐴௜ ∣ 𝐵) =
𝑃(𝐴௜)𝑃(𝐵 ∣ 𝐴௜)

∑𝑃(𝐴௝)𝑃(𝐵 ∣ 𝐴௝)
 

 

Detailed कǑठन उदाहरण सǑहत पूण[ समाधान। 

 


